驱动器主要技术指标
a)  响应时间≤90ms（转速0~额定转速阶跃启动、制动）；
b)  超调量≤10%；
c)  半振荡次数≤1次；
d)  调速比≥3000；
e)  正反转速差率≤0.5%；
f)  工作制（≥8h）；
g)  供电电源：控制电源18V~32V，动力电源540V±10%。
h)  单轴连续电流不小于4A，峰值电流不小于12A；
i)  电机反馈接口：旋转变压器；
j)  使能接口：软件是能、I/O使能；
[bookmark: _GoBack]k)  给定速度位时，不漂移；
l)  电机旋转方向：给定为正，面向电机轴；
m)  内置制动电阻；
n)  驱动器具有过压、欠压、过热等保护功能，具备断电电机
    制动功能，故障信息可同过CAN接口上传；
o)  通讯接口：CAN2.0B；
p)  外形尺寸：≤380（长，含安装边）×280（宽）×80（高）；
q)  重量：≤8kg
r)  安装形式：底部安装，螺钉固定，带减震垫；
s)  接插件选用不锈钢航插，从驱动器一侧出线。
